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Глава 14. Технические характеристики 

Модель Наименование Плечи, оси Запястья, оси Длина 
макси
мум

Груз
опод
ьемн
ость

Повто
ряемос
ть 

Исто
чник 
пита
ния

Вес
Ось 
J1 

Ось 
J2 

Ось
 J3 

Ось 
J4 

Ось 
J5 

Ось
 J6 

BRTIRUSTIRUS
2550A 

Длина запястья/
плеча

От пола до 2 
оси -559мм

От 2 оси 
до 3 оси 
-850мм

От 3 оси 
до 5 оси 
-1263мм

От 5 оси 
до конца 
-178,5мм

2550мм 50кг ~1мм 16 
КВА

~900кг

Угол поворота оси +-160 +-70 -75/+115 +-180 +-125 +-360 
Максимальная 

скорость, град/сек
84 52 52 245 223 223 

Производитель оставляет за собой право вносить конструктивные изменения, не ухудшающие качество продукции. 

Промышленный 6-ти осевой робот BORUNTE, модель BRTIRUS2550A, грузоподьемностью 50кг , максимальная длина манипулятора 
2550миллиметров. Шесть степеней свободы. Применяется для подьема грузов, загрузки-выгрузки оборудования заготовками и 
деталями, складирования и т.д. Имеет уровень защиты IP54 для запястий 2,3 и осей поворота J4,J5,J6 и IP40 для основного тела - плеча 1 
и осей поворота J1,J2,J3. Включает блок управления.

Промышленный 6-ти осевой робот BORUNTE, модель BRTIRUS2550A, манипуляторwww.Borunte.pro
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Промышленный 6-ти осевой робот BORUNTE, модель BRTIRUS2550A, блок управления

вес около 50кг
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Промышленный 6-ти осевой робот BORUNTE, модель BRTIRUS2550A, ручной контроллер

www.Borunte.pro
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